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Obiettivi e destinatari del lavoro

Valutare la potenziale introduzione di una nuova piattaforma robotica presso 
l’ASST GOM Niguarda, identificando la soluzione che, a parità di efficacia clinica, 
risulti maggiormente sostenibile in termini economici. 

Versius (CMR)
Hugo (Medtronic)



Descrizione

Analisi sistematica della letteratura:
 Definizione TICO e contesto clinico.
 Database consultati: ECRI, Pubmed, 

Google Scholar, UpToDate.

Hospital-Based Health Technology 
Assessment: approccio multi-disciplinare 
e multi-metodo per la valutazione delle 
diverse piattaforme robotiche (Da Vinci Xi, 
Versius, Hugo).



Risultati

Dominio Tecnologico

• Diverso design delle nuove 
piattaforme robotiche (console 
aperta, sistema modulare).

• Numero di procedure chirurgiche 
certificate CE maggiore (Da Vinci 
Xi).

• Strumentazione chirurgica 
disponibile maggiormente 
diversificata (Da Vinci Xi).

Efficacia Clinica

• Outcomes a breve termine lato 
paziente comparabili tra le tre 
piattaforme. 

• Outcomes lato operatore mostrano 
come la tendenza sia quella di 
preferire la configurazione della 
piattaforma già nota (Da Vinci Xi).

Sicurezza

• Tutte e tre le piattaforme sono 
sicure, sia lato paziente che lato 
chirurgo. 

• Continuo monitoraggio e 
sorveglianza dell’attività dei 
robot per tenere traccia e 
segnalare ogni possibile evento 
avverso e/o errore di sistema. 

Impatto Organizzativo

• Workflow diagnostico inalterato. 
• Training necessario per Versius e 

Hugo. 
• Stoccaggio consumabile.

Impatto Economico

• Versius e Hugo: costi di 
investimento iniziali decisamente 
minori, economicamente 
vantaggiosi per l’esecuzione di 
colectomie.

Aspetti Etici, Sociali, Legali

• Piattaforme robotiche basate 
sugli stessi principi di 
funzionamento.

• Sostenibilità ambientale a favore 
di Hugo. 



Risultati

• Se compliante con il caso clinico, la tendenza è quella di evolvere verso un 

approccio chirurgico robot-assistito  aumento dei volumi di procedure 

robotiche  valutazione multi dimensionale e multi-approccio delle nuove 

piattaforme robotiche.

• Le nuove introduzioni (Versius e Hugo) sono clinicamente rilevanti ed 

economicamente sostenibili, sebbene l’esperienza rimanga a favore della 

piattaforma sviluppata da Intuitive Surgical. 

• Concorrenza  abbattimento dei costi e avanzamento tecnologico. 
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